Softstarty
seria CSX

Startuj miekko,
napedy to docenig

Softstarty CSX to superkompaktowe
rozruszniki silnikdw asynchronicznych.

Zastosowane w uktadach napedowych np:

pit,

pras,

pomp,
miyndw,
wirowek,
wyciagow,
obrabiarek,
mieszalnikéw,
przenosnikow,
wentylatorow,

sa skuteczng bronig ograniczajgcg
w trakcie rozruchu i zatrzymania silnika:

udary pragdowe w sieciach zasilajacych silniki,
wstrzasy mechaniczne w sprzegtach

oraz elementach wykonawczych,

ilos¢ uszkodzen mechanicznych,

nadmierny wzrost ci$nienia cieczy i gazéw w rurociggach.

Rozruch silnikow zasilanych z “miekkich sieci”.




CSX/CSX;

MODEL 007 015 018 022 030 037 045 055 075 090 110
Moc (kW) 75 15 18 22 30 37 45 55 75 90 110
Acb3b 4-6:354 18 34 42 48 60 e e e e —
Prad Acb3b 4-20:340 16 31 37 46 48 —— —— —— —— ——
zZnamionowy
sofstartu (A) Ac53b 4-6:594 —_— —_— —_— — — 75 85 100 140 170 200
Ac53b 4-20:580 e e e — — 67 72 92 16 138 160
Szeroko$¢ 98 145 202
Wymiary (mm) Wysokosé 203 215 240
Glebokosc 163 191 212
Masa (kg) 20 40 65
SERIA csx CSX;, Schemat
elektryczny Seria z CSX,,
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